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नैनो यूएवी के डŌ ाɝ Ɛूआर/टीडी 
 

एस.एन
 

पैरामीटर िवशेष िववरण परीƗण िनदőश 

1 नैनो UAV (डŌ ोन ŝल 2021 के अनुसार) िसːम मŐ ये सब-िसːम होने चािहए: - 
1.1 बैटरी पैक के साथ UAV बडŊ ( एक सेट मɅ कुल 02 UAV, हर 

UAV मɅ एक बैटरȣ) 
बोड[ इसकȧ जाँच करेगा वाèतव मɅ 

1.2 डेटा िलंक उपकरण के साथ Ťाउंड कंटŌ ोल ːेशन 
 

1.3 एक पेलोड असŐबली मŐ शािमल हœ 
a) केवल िदन का कैमरा 
b) केवल नाइट कैमरा. 
c) िदन और रात कैमरा पेलोड (दोनो)ं 
d) इंटीŤेटेड िदन और रात कैमरा 
(उपयोगकताŊ की आवʴकता के अनुसार) 

1.4 पावर सɘाई िसːम के साथ यूिनवसŊल बैटरी चाजŊर 
2 नैनो UAV की िवशेषताएं: - 

2.1 भूिमका पसŊनल सोʏर सिवŊलांस, िदन और रात मŐ 
Ƒोज-रŐज सिवŊलांस और िडटेƕन के िलए 
बŠत छोटे साइज़ का एयर ɘेटफॉमŊ। 

बोडŊ इसे Ůैİƃकली चेक करेगा 

2.2 लॉȳ और įरकवरी 
मोड (मीटर मŐ) 

3m x 3m या उससे कम के खुले एįरया 
मŐ विटŊकल टेक ऑफ और लœिडंग (VTOL) 

या हœड लॉȳ और बेली लœिडंग 

बोडŊ िदखाए गए एįरया मŐ Ůैİƃकली चेक 
करेगा और यह पſा करेगा िक UAV की 
įरकवरी के दौरान पेलोड को कोई नुकसान 
न हो। 

2.3 ŵवण हˑाƗर 
(डीबी मŐ) 

ज़मीन से 20 मीटर ऊपर ≤40dBs फमŊ सरकारी लैब या DRDO या NABL 

से माÛयता ĤाÜत या ILAC से माɊता 
Ůाɑ लैब का सिटŊिफकेट जमा करेगी। 

2.4 पेलोड ले जाने की 
Ɨमता 

िदन के िलए इलेƃŌ ो ऑिɐक (EO) और रात 
के िलए थमŊल इमेजर (TI) को एक-एक 
करके ले जाने की Ɨमता होनी चािहए। 
या 
इंटीŤेटेड िदन और रात का पेलोड। 
(यूज़र की ज़ŝरत के िहसाब से) 

बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा। 

2.5 उड़ान मोड a) सेमी-ऑटोनॉमस विटŊकल टेक-ऑफ या 
हœड लॉȳ। 

बोड[ ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा। 

b) सेमी-ऑटोनॉमस विटŊकल लœिडंग या बेली 
लœिडंग। 
c)Ǔनधा[ǐरत वेपॉइंट पर होवर करɅ 
d) सेमी-ऑटोनॉमस वेपॉइंट नेͪवगेशन 

(उड़ान के दौरान पहल ेसे तय और साथ हȣ 
डायनाͧमक Ǿप से एडजèट होन े वाले 

वेपॉइंट) 

e) वीͫडयो-बेèड यज़ूर नेͪवगेशन के ͧलए 

ǐरमोट पायलटेड मोड। 
f) GCS से लेकर ǐरकवरȣ तक ǐरयल टाइम 

मɅ कंĚोल ͩकया जा सके। 
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g) आउटडोर माहौल मɅ पूरȣ तरह से 

ऑटोनॉमस। 
2.6 धीरज (िमनटो ंमŐ) मीन सी लेवल (AMSL) से 1000M 

ऊपर पेलोड के साथ 20 िमनट या 
उससे ˷ादा। 

1000 मीटर मीन सी लेवल (AMSL) कȧ 
लॉÛच ऊंचाई तक चेक करेगा । 

2.7 पįरचालन ऊंचाई 
(मीटर मŐ) 

100 मीटर AGL (Ťाउंड लेवल से 
ऊपर) या उससे ˷ादा। 

बोडŊ UAV उड़ाकर Ůैİƃकली जांच 
करेगा। 

2.8 ऑपरेशन की रŐज 
(िकमी मŐ) 

( i ) Ɋूनतम 1 िकमी ̊िʼ रेखा 
या 
(ii) Ɋूनतम 750 मीटर ̊िʼ रेखा 
(यूज़र की ज़ŝरत के िहसाब से) 

बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा। 

2.9 इनडोर संचार 
(यूज़र की ज़ŝरत 
के िहसाब से) 

कम से कम 70 मीटर या उससे ˷ादा की 
रŐज (यूज़र की ज़ŝरत के िहसाब से) कम 

से कम 2 दीवारŐ  िजनकी मोटाई 6 इंच हो 
 

बोडŊ Ůैİƃकली जांच करेगा 

2.10 Ţूज़ गित 
(िकमी/घंटा मŐ) 

20 िकमी/घंटा या उससे अिधक बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा और फमŊ 
OEM सिटŊिफकेट सबिमट करेगी। 

2.11 पįरचालन हवा की 
İ˕ित (गांठो ंमŐ) 

a) टेक ऑफ: 10 नॉट या उससे ˷ादा 
b) लœिडंग: 10 नॉट या उससे ˷ादा 
ग) झोकंा: 12 नॉट या उससे ˷ादा 

फमŊ OEM सिटŊिफकेट जमा करेगी। 

2.12 असफल सुरिƗत 
सुिवधाएँ 

a) ऑटोमैǑटक ǐरटन[ टू होम/ लो बैटरȣ पर 

लɇड 

बोड[ इसे ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा। 

b) ͧसगंल GPS ऑन-बोड[ फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
2.13 Ůणोदन Ůणाली įरचाजőबल बैटरी के साथ इलेİƃŌकल बोडŊ इसे Ůैİƃकली चेक करेगा। 
3 . पेलोड िवशेषताएँ: -  

3.1 आवʴक पेलोड एक पेलोड असŐबली मŐ शािमल हœ 

a) केवल िदन का कैमरा 
b) केवल नाइट कैमरा. 
c) िदन और रात कैमरा पेलोड (दोनो)ं 
d) इंटीŤेटेड िदन और रात कैमरा 
(उपयोगकताŊ की आवʴकता के अनुसार) 

बोडŊ ज़ŝरी पेलोड िफट करने के बाद 
Ůैİƃकली चेक करेगा और पſा करेगा 
िक UAV ठीक से काम कर रहा है। 

3.2 पेलोड और वीिडयो 
İ˕रीकरण 

a) वीͫडयो आउटपुट सभी ज़मू लेवल पर 
ͫडिजटलȣ/ͬगàबल èटेबलाइóड होना 
चाǑहए। 

बोड[ लगभग सभी पैरामीटस[ कȧ जांच 

करेगा 
 

b) UAV वाइĦेशन से वीͫडयो कȧ Èवाͧलटȣ 
पर असर नहȣं पड़ना चाǑहए। 

3.3 a) ǐरज़ॉãयशून: 128 0x720 िपƛल या 
बेहतर 

बोड[ इसे ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
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इलेƃŌ ो ऑिɐक 
(ईओ) डेलाइट 
पेलोड 

b) यज़ूर 100 मीटर या उससे óयादा दरूȣ 
पर इंसानी साइज़ के टारगेट को पहचान 

सके। 

(सी) एफओवी: एनएफओवी 18° 

डɲूएफओवी 65° 

3.4 थमŊल इमेजर (TI) 
रािũ या IR पेलोड 
(यूज़र की ज़ŝरत 
के िहसाब से) 

ǐरज़ॉãयशून: 300 X 240 ͪपÈसल या 
बेहतर 

बोड[ इसे ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[ͩफकेट सबͧमट करेगी। 

b) TI पेलोड के ͧलए åहाइट/Þलैक हॉट मोड 

c) यज़ूर 70 मीटर या उससे óयादा दरूȣ पर 
इंसानी साइज़ के टारगेट को पहचान सके। 

(डी) एफओवी: एनएफओवी 6° 

डɰूएफओवी 24° 

3.5 रािũ įरकवरी 
बीकन 

नाइट पेलोड के साथ काम करते समय 
İˢचेबल (GCS से) LED लाइट 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

4. Ťाउंड कंटŌ ोल ːेशन की िवशेषताएं: -  

4.1 (ए) सेमी 
रगेडाइǕ 7-इंच 
टैबलेट 
या 
यूज़र की ज़ŝरत 
के िहसाब से। 
 

नैनो यूएवी के साथ संगत 
 

बोडŊ इसे Ůैİƃकली चेक करेगा। 

4.2 कंɗूिटंग हाडŊवेयर िसफ़Ŋ  ऑ̪शन (a) के िलए  
CPU Ůोसेसर की कम से कम ŽीƓŐ सी 2.3 

GHz या उसके बराबर / बेहतर 
BOO इसे Ůैİƃकली चेक करेगा और 
फमŊ OEM सिटŊिफकेट सबिमट 
करेगी। भंडारण 64 GB या उससे बेहतर और SD काडŊ से 

512 GB तक बढ़ाया जा सकता है 
याद 4 जीबी या अिधक 

 
ŮदशŊन कम से कम 7-इंच, įरज़ॉʞूशन - 

1920×1080 या बेहतर, धूप मŐ पढ़ने 
लायक ˌीन, एंटी-Ƹेयर । 

4.3 बैटरी संचालन पीक यूिटलाइज़ेशन पर कम से कम दो 
घंटे। 

बोडŊ Ůैİƃकली जांच करेगा 

4.4 GCS का बैटरी 
चािजōग समय 

बैटरी को 90% तक चाजŊ करने के िलए 
˷ादा से ˷ादा 2 घंटे का बैटरी चाजŊ। 

बोडŊ Ůैİƃकली जांच करेगा 

4.5 डेटा पोटő िबिलटी एƛटनŊल सेकŐ डरी ːोरेज िडवाइस मŐ डेटा 
टŌ ांसफर के िलए पोटŊ 

बोडŊ Ůैİƃकली जांच करेगा 

4.6 इंटरफ़ेस HDMI/ USB/ माइŢो USB/ टाइप C 
USB/ ईथरनेट 
 

बोडŊ Ůैİƃकली जांच करेगा 
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4.7 Ɨमता a) UAV को कंटŌ ोल कमांड भेजना। 
b) UAV ͆लाइट और Ůोप̵शन पैरामीटसŊ 
पाएं। 
c) UAV से įरयल टाइम िदन और रात का 
वीिडयो पाना, िदखाना और įरकॉडŊ करना। 
d) चलते समय UAV को कंटŌ ोल करने की 
Ɨमता। 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा । 

4.8 जीसीएस 
एɘीकेशन 
सॉɝवेयर 

UAV लोकेशन, UAV ĚैजेÈटरȣ, कैमरा 

åय ूपॉलȣगॉन, वेपॉइंɪस और āलाइट Üलान 

के साथ ǛोŤािफ़क मैप । 

बोड[ इसे ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा। 

b) UAV से ǐरयल-टाइम वीͫडयो िजसमɅ 

ज़Ǿरȣ पैरामीटस[ ऑन-èĐȧन ͫडèÜले हɉगे, 

जसेै: - 

i. UAV कȧ िèथǓत (ͧसफ़[  आउटडोर 

मɅ) 

ii. बाहरȣ माहौल मɅ UAV कȧ ज़मीन 

से ऊंचाई (AGL)। 

iii. GCS से UAV कȧ दरूȣ 

iv. GCS से UAV कȧ Ǒदशा 
(Azimuth) 

v. यएूवी कȧ Ēाउंड èपीड 

vi. यएूवी हेͫडगं/ ǫ नॉथ[ इंͫडकेशन 

vii. ͧमशन का समय 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

c) āलाइट के दौरान हर समय ÏयोĒाͩफ़क 

मैप और ǐरयल-टाइम वीͫडयो Ǒदखना 

चाǑहए। 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

d) ÏयोĒाͩफक मैप और ǐरयल-टाइम 

वीͫडयो åय ू ͪवडंो इसे साइज़ बदला जा 

सकने वाला और/या बदला जा सकने वाला 

होना चाǑहए ताͩक यज़ूर एक िÈलक/बटन 

इनपुट से बड़ ेमैप/छोटे वीͫडयो और छोटे 

मैप/बड़ े वीͫडयो åय ू के बीच िèवच कर 

सके। 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

4.9 मानͬचğ ĤाǾप a) आम तौर पर इèतेमाल होने वाले 

ͫडिजटल मैप फ़ॉमȷट के साथ िजयो-
रेफ़रɅèड रैèटर मैप को इंटȣĒेट करने कȧ 
¢मता होनी चाǑहए। 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
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या 
यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से। 

b) Google Maps के साथ काम कर 
सके, एिÜलकेशन मɅ लोकेशन GPS 

कोऑͫड[नेɪस बताने के बाद ऑटोमैǑटकलȣ 
मÜैस डाउनलोड करने कȧ कैपेǒबͧलटȣ होनी 
चाǑहए (ऑÜशनल) । 

4.10 पेलोड िनयंũण a) ͧसलेÈशन के ͧलए टॉगल करɅ और 
पेलोड िèवच करɅ 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

b) ǐरकॉͫडɍग चाल/ूबंद 

4.11 बटन 

आधाǐरत/USB 

जॉयिèटक 

Ǔनयğंण 

i . पूण[ कैमरा Ǔनयğंण- 

a) ज़मू इन/आउट 

b) Þलैक/åहाइट हॉट (ͧसफ़[  TI के मामले 

मɅ) 
ii. आरपीवी मोड 

iii. ऊंचाई Ǔनयğंण 

बोड[ ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा। 

4.12 वीिडयो a) वीͫडयो ͩकसी भी आम पोटȶबल वीͫडयो 
फ़ॉमȶट (AVI/MPEG/ MP4 वगैरह ) मɅ 
ǐरकॉड[ ͩकया जाना चाǑहए। 

बोड[ इसे ĤैिÈटकलȣ चेक करेगा। 

b) पूरȣ āलाइट का वीͫडयो ǐरकॉड[ ͩकया 
जाना चाǑहए 

c) āलाइट के दौरान ͩकसी भी समय इमेज 

èनपैशॉट लेने कȧ ¢मता होनी चाǑहए 

d) वीͫडयो को आम फ़ॉमȷट मɅ एÈसपोट[ कर 
पाना चाǑहए 

4.13 उड़ान-पूवŊ जाँच UAV िसːम का से̵फ़-टेː, 
आउटपुट: go/no go 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

5. संचार िलंक: -  
5.1 संचार िलंक 

उपकरण Ɨमता 
i ) GCS से UAV तक कंटŌ ोल कमांड 
भेजŐ 

बोड[ इसे ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

ii) UAV और पलेोड का GCS को 
Ěांसͧमट परैामीटर 
iii) UAV से GCS तक िदन और रात 
का वीिडयो टŌ ांसिमट करना 

5.2 आंकड़ा कड़ी (400 MHz से 6 GHz) कम से कम 
128-bit AES एİ̢Ţ̪शन के साथ। 

फमŊ OEM सिटŊिफकेट जमा करेगी। 

6. सामाɊ िसːम आवʴकताएँ: -  
6.1 वज़न (Ťाम मŐ) 

MTOW 
डŌ ोन िनयम 2021 के अनुसार, 
अिधकतम कुल वजन (पेलोड सिहत) ≤ 
250 Ťाम होना चािहए । 

बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा। 
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6.2 असŐबली/िडसअसŐ
बली का समय 
(िमनटो ंमŐ) 

≤5 िमनट. बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा। 

6.3 नैनो यूएवी का 
जीवनकाल 

नैनो UAV की कुल टेİƋकल लाइफ 5 
साल या 500 लœिडंग से कम नही ंहोनी 
चािहए, जो भी पहले हो। 

फमŊ OEM सिटŊिफकेट जमा करेगी। 

6.4 आईपी (Ůवेश 
संरƗण) 

IP 53 या बेहतर 
या 
यूज़र की ज़ŝरत के िहसाब से। 

फमŊ सरकारी लैब या NABL या ILAC 
से माɊता Ůाɑ लैब का सिटŊिफकेट 
जमा करेगी। 

6.5 

 

संचालन और 
भंडारण के िलए 
पयाŊवरणीय 
İ˕ितयाँ 

UAV और उससे जुड़े िसːम को नीचे िदए 
गए माहौल के िलए ऑपरेशन और ːोरेज 

के िलए सिटŊफाइड होना चािहए। 
i ) डैɼ हीट: 40°C±2° RH पर 90% से 

कम नही ं

फमŊ सरकारी लैब या NABL या ILAC 
से माɊता Ůाɑ लैब का सिटŊिफकेट 
जमा करेगी। 

ii) ऑपरेिटंग टेɼरेचर और ːोरेज 

टेɼरेचर: -10 ° C से +50 ° C, टॉलरŐस 
± 10% 

6.6 पोटőिबिलटी और 
संचालन 

नैनो UAV बैटरी से चलने वाला, पोटőबल, 

वज़न मŐ हʋा, कॉɼैƃ होना चािहए, िदन 

और रात िनगरानी के िलए, िजसे एक 

आदमी ले जा सके और चला सके। 
UAV, GCS और ˙ेयर बैटरी सिहत पूरे 
िमशन-रेडी िकट बैकपैक/हाडŊ केस (IP 

66) का वज़न 2.5 kg से ˷ादा नही ंहोना 
चािहए।" 

बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा। 

6.7 एवी की बैटरी इंटेिलजŐट œːडडŊ बैटरी पैक मŐ कम से कम 

20 िमनट का बैकअप होना चािहए। 
बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा और फमŊ 
OEM सिटŊिफकेट सबिमट करेगी। 

6.8 AV बैटरी का 
जीवनकाल 

कम से कम 200 चािजōग साइिकल या 2 

साल, जो भी पहले हो। बैटरी लाइफ 

साइिकल को BMS मŐ ŮोŤाम नही ं िकया 
जाना चािहए 

फमŊ OEM सिटŊिफकेट जमा करेगी 

6.9 AV बैटरी का 
बैटरी चाजŊर 

दो घंटे मŐ बैटरी को 98% तक चाजŊ करने 

के िलए सही यूिनवसŊल बैटरी चाजŊर। 
बोडŊ Ůैİƃकली जांच करेगा 

6.10 मैɊुफैƁरर की 
बताई गई ˙ेयर 
पाट्Ŋस की िलː 
(MRLS) 

Ůदान िकया जाना चािहए बोडŊ Ůैİƃकली चेक करेगा और फमŊ 
OEM सिटŊिफकेट सबिमट करेगी। 

6.11 सामान 
 

 

a) वॉटर Ůूफ़ बैक पैक IP66: 1 सेट बोडŊ िफिजकली चेक करेगा और फमŊ 
IP66 के िलए सरकारी लैब या NABL से 

माɊता Ůाɑ या ILAC से माɊता Ůाɑ 

लैब का सिटŊिफकेट जमा करेगी। 
 

b) फीʒ įरपेयर िकट: 1 नंबर 
c) ˙ेयर बैटरी पैक: 3 

d) गाडŊ के साथ ˙ेयर Ůोपेलर सेट: 2 नंबर 
e) एसोिसएटेड केबल और माउंिटंग: 1 सेट 
f) हाडŊ टŌ ांसपोटőशन बॉƛ: 1 सेट 
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g) यूज़र, टेİƋकल और मŐटेनŐस मैनुअल: 

1 सेट 
h) लॉग बुक: 1 सेट 
मœ ) एफपीवी चʳे 

(यूज़र की ज़ŝरत के िहसाब से) 

 


